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相互結線図

AUTOPILOT*2: OPTION.

*1: SHIPYARD SUPPLY.

NOTE

＊２）オプション。

＊１）造船所手配。

注記

＊３）ケーブル長さにより芯線の太さを変更する。

*3: CHANGE THE CORE SIZE ACCORDING TO CABLE LENGTH.
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